55. NATJECANJE MLADIH TEHNICARA
ZUPANIJSKO NATJECANJE 2013.

P-kategorija: 5
ROBOTSKO SPASAVANJE ZRTVE

5.-8. RAZRED -PRAKTICNI ZADATAK

NAZIV TEME: ROBOTSKO SPASAVANJE ZRTVE

Opis: Izradi robota-spasioca koji ¢e slijediti crnu crtu, savladati sve prepreke i spasiti Zrtvu.

Pazljivo procitaj cijeli zadatak, prouci skicu, pa tek tada zapoc¢ni sa izradom.

Izradi program koji ce robotu omogudéiti spasavanje Zrtve. Zrtva je spaSena kad je robot prateéi crnu crtu
presao sve prepreke, te limenku premjestio u sigurnosnu zonu. Nakon spaSavanja odmaknuo se od
limenke i sigurnosne zone, a na njemu se ukljucila crvena zaruljica.

Kad robot krene baca se kocka i broj na kocki odreduje poloZaj Zrtve.

Za izvrsenje zadatka ima$ 90 minuta.

Radi lakSeg vrednovanja zadatka poligon za natjecanje podijeljen je u 4 dijela (sobe).

Prouci tablicu vrednovanja te saekaj svojih pet minuta za predstavljanje robota-spasioca na poligonu.
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Robot se sastoji od: robotskih kolica s dva elektromotora, senzora za pracenje crte, senzora za
detektiranje Zrtve 1 jedne crvene Zaruljice za prikaz informacija.




Upute za izradu

. . RADNA
Redni broj OPERACLJA PRIBORTALAT UPUTA ZA RAD I NAPOMENA
o . Za uspjeSan rad vazna je dobra
1. Organizacija radnog mjesta pjesa ]
organizacija
T Pazi na napone i primijeni zaStitu od
Spajanje sucelja s y T . . :
eor y .| Racunalo, sucelje, strujnog udara. Ukoliko su ostali
2. elektroni¢kim raCunalomi | . . L . e .
. . izvor struje ucenici spojeni na isti produzni kabel
1zvorom struje. .o c 1 e
pazi da ih ne iskljucis.
. Racunalo, sucelje, Provjeri spojeve elektromotora i
3. Testiranje elektromotora . « 10
elektromotori sucelja.
. Racunalo, sucelje, .y . .y .
4. Testiranje senzora . Provjeri spojeve senzora i sucelja.
senzori
L .. Racunalo, sucelje, .y . . e e
5. Testiranje Zaruljice . e Provjeri spojeve Zaruljice i sucelja.
Zaruljica
Sastavi program za y .
6. 1 Prog Racunalo Izradi program prema zadatku
upravljanje robotom
Napomene:

- primjeni mjere zasStite pri radu
- pazinavrijeme
- vodi brigu o pravilnom rasporedu pribora, materijala i tehnicke dokumentacije na radnom mjestu

- kad si zavrSio/la testiraj robota i pripremi se za natjecanje

- za voZnju - predstavljanje robota-spasioca na poligonu imas 5 minuta

Prostor za biljeske i pripremu




Tablica vrednovanja:

R.B. ELEMENTI VREDNOVANJA BODOVI
min/max
1. Uspjesan prolaz kroz 1.,2., i 3.sobu ( za svaku sobu)
iz prvog pokusaja 10 bodova
iz drugog pokusaja 7 bodova
iz tre¢eg pokusaja 3 boda
2. Za svako uspjeSno prelazenje preko prekida crne crte ili lezeceg 2 boda
policajca
3. Za uspjesSno obilaZenje oko uspravne prepreke 3 boda
4. PronalazZenje Zrtve u 4. sobi (samo da se dotakne limenka) 5 bodova
UKUPNO izrada, podeSavanje i programiranje robota-spasioca 50 bodova
5. Spremanje zrtve na sigurnosno mjesto i uklju¢ivanje crvene zaruljice | 10 bodova
nakon Sto se robot odmaknuo od limenke i sigurnosnog mjesta
6. Najbolje vrijeme izvrSenja zadatka 10 bodova 10 bodova
Svako sljedeée vrijeme jedan bod manje ( 10 vrijeme = 1 bod)
UKUPNO predstavljanje odradenog zadatka 20 bodova
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Jelka Hrnjié,prof. - HRVATSKO DRUSTVO ZA ROBOTIKU



